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第一章 系统概述

随着我国经济的迅速发展，机动车急剧增加，机动车的安全运行

问题越来越突出。为了进一步加强对机动车的安全管理，提高机动车

道路秩序性和安全性，减少违章行为和有效路况视频探测，公司利用

人工智能领域机器视觉深度学习技术，成功研发了新一代全自动车辆

违章抓拍系统，实现无误报、无漏报的精确自动探测与抓拍。

第二章 系统简介

2.1 系统组成

车辆违章自动抓拍系统由前端高清网络摄像机采集视频，计算

机网络传输系统，违章行为智能分析服务器，综合管理平台组

成。
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系统结构示意图

VAS智能分析服务器界面
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2.1.1 视频采集系统

由星光级高清摄像机完成视频图像的采集工作，并通过网络将图

像上传到智能分析服务器，智能分析服务器受综合管理平堆叠管理。

2.1.2 网络传输系统

组建千兆带宽以上的局域网。主要是对视频图像的数字化传输或

平台数据访问传输。

2.1.3 违章行为智能分析系统

系统建立多台智能分析服务器，设计逆行、违章停车、违变章线、

不按导向车道行驶、违反禁止标线、打电话、不系安全带、超速、拥

堵预警等规则，自动过滤行人、非机动车、骑车、动物等非机动车对

象，实现自动违章抓拍，并做到零误报、零漏报。

本子系统采用了 GPU高速并发运算，实现高端 、超高清的分辨

率实战化应用。

2.1.4 综合管理平台

综合管理平台负责堆叠接入多个违章行为智能分析系统，实现大

规模联网管理应用，多用户协同应用。

2.2 系统特点

本系统设计遵循技术先进、功能齐全、性能稳定、节约成本的原

则，具有科学性、合理性、可操作性。
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2.2.1 零误拍，零漏拍

系统采用了人工智能领域机器视觉深度学习技术，采用 GPU进

行图像处理算法运算，可探测识别近 2000种交通工具、行人、动植

物、工具等对象目标类型，探测跟踪机动车辆，匹配相关规则实现精

准抓拍、 社绝了传统流光式对象行为智能分析存在大量误拍、漏拍

的问题。

2.2.2 优秀的兼容性

支持 ONVIF标准协议网络高清摄像机，同时支持海康、大华、

雄迈、松下、安讯士等私有协议接入高清网络摄像机，同时支持所以

标准媒体录像文件或流媒体(rtsp\rtmp\http\udp\rtp)。

2.2.3 可靠性与安全性

系统的设计应具有较高的可靠性，在系统故障或事故造成中断

后，能确保数据的准确性、完整性和一致性，并具备迅速恢复的功能，

同时系统具有一整套完成的系统管理策略，可以保证系统的运行安

全。

2.2.4 开放性

支持第三方系统接入管理本系统。

2.2.5 可扩充性

系统设计中可在综合管理平台中通过堆叠方式添加单元智能分

析系统服务器，实现扩容。

http://www.ydmel.com


7

2.2 设计规范和依据

2.3 系统功能和特点

2.3.1 逆行检测

采用系统内置的拌 AB线规则建立逆行检测功能，在规则中画 A、

B两条虚拟线条，设置 A-->B或 B-->A为逆行方向，设置适用对象为

相关类型的机动车（小汽车、货车、公共汽车），当行驶车辆依次通

过并符合设置的方向时，触发抓拍事件。支持抓拍后识别车牌号码，

并是否转换为报警事件发送到综合平台接警客户端。

2.3.2 违停检测

采用系统内置的对象滞留规则建立车辆违停检测功能，在规则中

绘制一个或多个检测区域，设置适用对象为相关类型的机动车（小汽

车、货车、公共汽车）和车辆进入区域停留的时间（秒）阀值，当超

过阀值时触发抓拍事件，保存进入 A区和 B区时的图片，支持选用

联动球机转到对应区域的预置位抓拍。支持抓拍后识别车牌号码，并

是否转换为报警事件发送到综合平台接警客户端。

2.3.3 不按导向车道行驶检测

采用系统内置的进入 AB区域规则建立不按导向车道行驶检测功

能，在规则中绘制 A、B两个区域，其中 A为起始正常区域，B为违

章区域，检测如果车辆先进入 A，再进入 B时触发抓拍事件，保存进

http://www.ydmel.com


8

入 A区和 B区时的图片。支持抓拍后识别车牌号码，并是否转换为

报警事件发送到综合平台接警客户端。如十字路口直行车道左转、压

双黄线等。

2.3.4 超速检测

采用系统内置的拌 AB线规则建立超速检测功能，利用车辆拌 A

线和 B线的时间差计算区间车速，超过设置的速度阀值时抓拍。

2.3.9 视频录像

单元智能分析服务器，对接入的网络摄像机，可以设置全天候录

像，录像带有绝对时间标签，便于支持通过抓拍事件联动回放相关时

间段的录像视频。

2.3.10 综合平台客户端功能

操作用户通过综合管理平台客户端登录进入系统，客户端具有如

下操作功能:

(1) 远程预览

远程预览违章行为智能分析系统服务器内的检测通道分析视频，

将分析服务器的运算实际效果传输还原到客户端。
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(2) 抓拍图片查询下载

客户端支持选择任意抓拍地点、某天的时间节点、抓拍事件类型

查询抓拍或下载记录，可查看相关的抓拍图片和视频录像，可挑选抓

拍记录提交到违章媒体库中。
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(3)统计分析

支持按抓拍地点、抓拍事件类型、时间（天、月、时间段）统计抓拍

的记录数量。
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第三章 硬件产品

3.1产品

3.1.1 违章抓拍系统服务器

型号 VAS-8004

配置 Intel I7-6700 CPU ,8GB内存,120GB系统固态硬盘,2TB企业

级数据硬盘,GPU显卡(GTX 1070)一块, 4U工控机箱,500W电

源

功能 违章停车、逆行、不按导向线行驶、禁止驶入、违章变线、

车辆计数、车辆拥堵

能力 处理 4路 1080p，图片存储时间三年

图片
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